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第一部分 2016年引智活动实施方案
苏州“校园引智计划”是采用柔性引才的方式汇聚来自全国各地的著名高校研究生资源，凭借高校科技攻关优势，切实帮助党政机关和企事业单位解决短期项目攻关需求，强化科研优势与生产优势的融合互动，切实将高校研究生的理论成果转化为现实生产力，实现社会效益与经济效益的同步发展。

一、主要目标
2016年“校园引智”暨“2016年清华大学研究生来苏参加暑期社会实践活动”是以市级大中型企事业单位、重点骨干企业、高新技术或创新产业企业以及博士后工作站企业为服务对象，以新项目、新课题为基石，招揽知名高校高层次人才，充实基层企业创新创先能力，实现高层次智力合作与创新科技项目合作“双对接”，助推苏州产业转型升级，满足苏州高层次创新创业人才需求，进一步促进苏州创新型企业与国内知名高校智力团队合作，构筑“苏州”持久竞争力的人才智力新优势。
二、企业情况
市级大中型企事业单位、重点骨干企业、高新技术或创新产业企业；设有国家级或省级博士后工作站，有新项目、新课题相关研发需要；有研究生实践的日常管理及考核经验和学生暑期实习条件，配备课题专属带教（指导）老师，并免费解决学生食宿等问题。
三、活动计划步骤
	时间
	具体事项

	课题征集阶段
（1至2月）
	下发通知，征集意向单位，上报实践课题。
原则上一个课题只对应一所高校。

	高校对接阶段
（3月份）
	汇总分类整理课题信息。

联系高校，公布信息，学生报名。

	录用反馈阶段
（4至5月）
	高校报名结束，学生名单反馈。

单位与报名学生电话面试，确定录用名单。

	组织接收阶段
（5月下旬至6月）
	中心与录用学生进行确认，确定学生来苏相关安排。
与各单位签订协议、督促单位做好相应准备。

	社会实践阶段
（7-8月）
	学生进入各单位开始为期6周的社会实践。

期间，中心召集学生进行座谈和参观，实地检查各课题实践进展情况、学生的食宿行等服务保障工作。

	活动总结阶段
（8月下旬）
	学生结束课题任务，递交课题总结，陆续返校。

各单位完成学生考核和相应评估。


四、学生待遇及相关费用安排
1.接收单位免费解决清华研究生在苏社会实践期间的食宿。
2.苏州市人才服务中心承担清华研究生来苏参加社会实践活动的交通费（往返动车二等座票）、在苏期间的人身意外险和社会实践补贴。
3.清华研究生在苏社会实践补贴标准为6周3000元/人。
4.相关费用补贴发放方式：交通费学生来苏当天或统一报到当天发放，学生暑期补贴在活动结束后统一发放。
五、学生报名方式
有意向的研究生可对照下文中的课题，结合本人所学专业，填写《2016年苏州市暑期社会实践课题报名表》（附件一），并于4月20日前反馈给清华大学学生职业发展中心，联系人：张老师,联系电话：62796369,报名邮箱：thcc02@163.com 主题：苏州暑期实践+清华+院系。（每人限报一个课题）
六、其他注意事项
1.参加实践活动的研究生应按时到苏州市人才服务中心报到，不得无故缺席。确因有事不能赴苏参加实践活动的，应提前通知校方并告知原因。

2.参加实践活动的研究生应遵守所在单位相关规章制度，服从单位实践安排。

3.实践期间，研究生应注意自身安全，加强安全意识。

第二部分2016年引智活动企业需求
一、征集概况
2016年“校园引智”活动报名清华大学的企业共计10家，课题22个，需求人数为46人。

二、总体需求情况
	序号
	区域
	单位名称
	课题名称
	所需专业
	需求人数

	1
	工业园区
	苏州华天国科电力科技有限公司
	城市区域混合能源综合利用的规划研究
	电力系统相关
	2

	2
	工业园区
	苏州华天国科电力科技有限公司
	电力巡检机器人技术研究
	电力系统相关
	2

	3
	工业园区
	苏州华天国科电力科技有限公司
	物联网电力技术研究
	电力系统相关
	2

	4
	工业园区
	中科院苏州纳米技术与纳米仿生研究所
	薄膜光伏自动化测试系统的开发
	仪器仪表与测控
	3

	5
	高新区
	江苏固德威电源科技股份有限公司
	家用智慧能源管理解决方案
	数据挖掘或通信
	2

	6
	高新区
	江苏固德威电源科技股份有限公司
	针对于逆变器热设计优化
	热学(或者相关)
	2

	7
	高新区
	苏州苏试试验仪器股份有限公司
	高加速寿命试验和高加速应力筛选系统
	机械设计及理论
	2

	8
	高新区
	苏州苏试试验仪器股份有限公司
	三轴向六自由度电动振动试验系统测试及试验方法研究
	电子信息工程
	2

	9
	姑苏区
	江苏国保信息系统测评中心有限公司
	计算机信息系统安全设计与实施
	网络工程
	2

	10
	吴中区
	苏州电器科学研究院股份有限公司
	光伏试验室试验数据报表自动生成系统
	电力电子与电力传动专业
	2

	11
	吴中区
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司
	机械压力机径向滑动轴承润滑研究
	机械/力学
	2

	12
	吴中区
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司
	易拉盖微漏小孔检测方法研究
	机械/化学
	2

	13
	吴中区
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司
	彩印机（Decorator）主凸轮加速度优化
	机电一体化
	3

	14
	吴中区
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司
	铝合金瓶罐缩颈成形极限尺寸计算分析
	机械
	2

	15
	吴中区
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司
	易拉罐冲头结构优化设计及其径向跳动对拉伸成形性能的影响
	机械
	2

	16
	吴中区
	苏州华电电气股份有限公司
	高稳定度低压直流大电流发生器
	电力电子相关
	2

	17
	吴中区
	苏州华电电气股份有限公司
	大型高压试验设备远程智能控制平台
	计算机或仪器仪表智能化
	2

	18
	相城区
	苏州日宝科技责任有限公司
	硬币清分机电涡流信号处理电路分析
	无线电、物理、电子技术
	2

	19
	常熟
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司
	带有安全机构的卧式千斤顶
	机械工程
	2

	20
	常熟
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司
	电动卧式千斤顶
	机电工程与应用电子技术
	2

	21
	常熟
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司
	负载快速又省力的卧式千斤顶
	机械工程
	2

	22
	常熟
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司
	机器人代替人工喷涂
	自动化
	2


三、课题具体情况描述
课题一：城市区域混合能源综合利用的规划研究

	单位名称
	苏州华天国科电力科技有限公司

	课题名称
	城市区域混合能源综合利用的规划研究

	课题相关
	课题简介：
一、该研究领域的现状和存在问题
我国能源供应能力受到资源环境等因素的制约，提升能源供应能力的困难越来越大，而随着国家经济的持续发展，能源消耗需求将持续上升，供需矛盾日渐激化。

随着智能电网、微电网和能源互联网等新兴技术概念和多种能源并网技术的发展，分布式能源将会成为未来能源供应的有力补充。

而对于局部区域的多种能源综合利用的研究，面临着如下问题：

1）打破传统能源产业之间的供需界限，最大程度地促进煤碳、石油、天然气、风、光、热、生物质能、电等一、二次能源类型的互联、互通和互补；

2）在用户侧支持各种分布式可再生能源、分布式能源的大规模接入，实现用电设备的即插即用；

3）通过局域自治消纳和广域对等互联，实现能量流的优化调控和高效利用，构建开放灵活的产业和商业形态。

二、研究的必要性
近年来，我国政府对能源领域的重视程度和支持力度不断提升。国家能源局发布“关于推进分布式可再生能源微电网示范项目建设的指导意见”，鼓励综合利用风能、太阳能等各类分布式能源多能互补的特点，建立以波动性分布式可再生能源为主体的发、输、配、储、用一体化局域电力系统。

面对能源供需矛盾，基于大能源观，着眼现代化建设全局，充分考虑经济发展阶段、经济结构和增长方式，充分考虑能源禀赋、能源结构和发展质量问题。

城市，作为能源消耗集中区域，其配电网架较为完善，分布着广泛的能源用户，同时也分布式光伏发电（大面积的建筑屋顶）、小型风力发电（大型产业园高层建筑）和生物质发电（高密度住宅的生活废物）的集中区域，因此，城市是各种分布式能源并网接入的较佳场所。

对城市局部区域的多种能源综合利用的研究，能够为能源节约、提高能源开发利用率提供技术支撑。

三、主要内容、技术路线和研究方式
1.调研和分析风能、光伏、生物质能发电和储能的主要技术手段，根据调研情况，分析快速调度配电网内各类原来不可调度的分布式能源的可能性；

2.研究各类分布式能源接入配电网的运行方式；

3.研究多种能源形式接入城市配电网后的有效保护措施；

4.研究将配电网规划与电动汽车充换电、需求侧响应结合起来，充分发挥“能源互联”通信方式的灵活性；

5.基于互联网中的云端数据管理技术，研究用户用电行为的数据挖掘等技术；

技术路线：
1.调研城市分布式能源的开发利用潜力，针对光伏、生物质能（生活以及工业废弃物发电）以及储能技术进行可行性分析研究；

2.分析城市分布式能源接入配电网的运行方式，搭建调度模型；

3.结合多种能源形式接入城市配电网后的电网保护策略研究；

4.结合城市电动汽车充换电设施的发展趋势，结合需求侧响应，对涵盖充换电设施的配电网规划进行研究；

5.研究用户用电行为的数据挖掘等技术。

四、创新点、预期成果及推广应用评估
本项目创新点：
1.基于城市的分布式能源利用；

2.结合城市充换电设施的配电网规划研究；

3.城市风电、光伏、生物质能发电和储能技术的综合应用技术研究；

4.结合多种能源形式接入城市配电网后的电网保护技术研究。
学生所需承担的工作职责：协助完成技术研究；协助收集研究资料；协助完成研究报告等。
完成课题所需的时间：4-6周

	课题所需专业类别
	电力系统专业（2人）

	实践活动初步安排
	1.入职培训：初级培训，项目技术路线宣贯

2.实践内容：收集国外的的资料，国外的文献。收集国内的资料。协助编写研究资料。

3.工作总结：总结交流会。

4.职业素质提升：团队合作、问题解决能力、执行力。

	需要学生事先做何准备工作
	提前熟悉变配电网系统结构、保护配置，国内外能源综合利用的案例，风电、光伏、生物质能发电以及储能技术。

	联系地址
	苏州工业园区若水路388号苏州纳米技术国家大学科技园E1603室
	邮政编码
	215000

	单位联系人
	田嫣艳
	职    务
	HR
	联系电话
	0512-62997552

	课题负责人
	郭栩翔
	E-mail
	hr@huatianpower.com
	传真号码
	0512-62997553


课题二：电力巡检机器人技术研究

	单位名称
	苏州华天国科电力科技有限公司

	课题名称
	电力巡检机器人技术研究

	课题相关
	1.课题简介： 

　电力巡检质量的好坏，是保证线路安全运行的关键环节之一。但是，面对人员较少、线路路径长、恶劣天气和地形限制等因素的影响，很难在周期性巡视中做到面面俱到。轨道式变电站巡检机器人、超高压输电线路巡检机器人、绝缘子检测机器人等系列机器人，可以应用于超高压输电线路的巡检作业，不仅减轻巡线工人的作业强度，而且降低了巡检费用，提高了巡检作业的质量和管理技术水平。

2.课题背景：
（1）轨道式变电站巡检机器人

研究轨道式变电站巡检机器人。结构设计：长1150毫米，宽500毫米，高650毫米，重约30公斤等，行进速度可达每分钟70米。温度适应性可耐最低零下25摄氏度的严寒，最高50摄氏度的高温。

机器人巡视发现故障时，向监控台发出警告。它配有红外夜视灯，可保证夜间正常巡视。

（2）超高压输电线路巡检机器人

凌空高架的输电线路上，一个如猿猴般敏捷的机器人，用“双臂”在500千伏超高压线上自由“行走”，以详细检查周边电力设备的工作细节。

研究超高压输电线路巡检机器人，市场调研，具有行走和越障两种运动模式，能够沿架空地线自主行走。

（3）绝缘子检测机器人

研究绝缘子检测机器人技术，机器人能够在500千伏超高压输电线路的耐张塔双联水平瓷绝缘子串上自主行走，其上携带智能绝缘子检测仪等设备，能够带电自主检测零值或低值绝缘子。
3.学生所需承担的工作职责：协助完成技术研究；协助收集研究资料；协助完成研究报告等。
4.完成课题所需的时间： 4-6周

	课题所需专业类别
	电力系统相关专业（2人）

	实践活动初步安排
	1.入职培训：初级培训。

2.岗位实践：收集国外的的资料，国外的文献。收集国内的资料。协助编写研究资料。

3. 岗位提升：总结交流会。

4. 职业规范：团队合作、问题解决能力、执行力。

	需要学生事先做何准备工作
	提前熟悉变电站巡检机器人、输电线路巡检机器人，带电作业机器人等相关资料。

	联系地址
	苏州工业园区若水路388号苏州纳米技术国家大学科技园E1603室
	邮政编码
	215000

	单位联系人
	田嫣艳
	职    务
	HR
	联系电话
	0512-62997552

	课题负责人
	包俊
	E-mail
	hr@huatianpower.com
	传真号码
	0512-62997553


课题三：物联网电力技术研究

	单位名称
	苏州华天国科电力科技有限公司

	课题名称
	物联网电力技术研究

	课题相关
	1.课题简介： 

　  物联网应用于电力行业实现智能电网主要有四个关键性应用技术——感知与标识技术、网络与通信技术、计算与服务技术及管理与支撑技术四大体系。

    感知和标识技术是物联网的基础，负责采集物理世界中发生的物理事件和数据，实现外部世界信息的感知和识别，包括多种发展成熟度差异性很大的技术，如传感器、RFID、二维码等。

    网络是物联网信息传递和服务支撑的基础设施，通过泛在的互联功能，实现感知信息高可靠性、高安全性传送。

    海量感知信息的计算与处理是物联网的核心支撑. 服务和应用则是物联网的最终价值体现。海量感知信息计算与处理技术是物联网应用大规模发展后，面临的重大挑战之一.需要研究海量感知信息的数据融合、高效存储、语义集成、并行处理、知识发现和数据挖掘等关键技术，攻克物联网“云计算”中的虚拟化、网格计算、服务化和智能化技术. 核心是采用云计算技术实现信息存储资源和计算能力的分布式共享，为海量信息的高效利用提供支撑。

    随着物联网网络规模的扩大、承载业务的多元化和服务质量要求的提高以及影响网络正常运行因素的增多，管理与支撑技术是保证物联网实现“可运行-可管理-可控制”的关键，包括测量分析、网络管理和安全保障等方面。

2.课题背景：
中国物联网产业方兴未艾，市场逐渐成熟。物联网技术逐渐成为了智能电网的重要支撑技术。来自电力行业的一位专业观众说道，“物联网有利于提高电网利用效率，促进智能家居建设，提高居民生活水平，对智慧城市建设意义重大。”可以期待，未来物联网在电力系统中的应用将产生巨大的经济、环境和社会效益。
物联网在发、输、变、配、用等方面的智能化体验。在现场摆放的电视中，电网及变电站实时监测画面清楚的呈现了线路、设备的实时运行状况，这是利用输电线路多维感知技术及在线监测系统，对电网运行完成实时追踪，而利用RFID、传感器等智能设备可实现对智能变电站的安全巡检、控制等功能。智能化的电网监测控制等功能的实现是物联网技术与智能电网不断融合的结果。

3.学生所需承担的工作职责：协助完成技术研究；协助收集研究资料；协助完成研究报告等。
4.完成课题所需的时间：4-6周

	课题所需专业类别
	电力系统相关专业（2人）

	实践活动初步安排
	1.入职培训：初级培训。

2.岗位实践：收集国外的的资料，国外的文献。收集国内的资料。协助编写研究资料。

3. 岗位提升：总结交流会。

4. 职业规范：团队合作、问题解决能力、执行力。

	需要学生事先做何准备工作
	提前熟悉物联网技术、智能电网技术等相关资料。

	联系地址
	苏州工业园区若水路388号苏州纳米技术国家大学科技园E1603室
	邮政编码
	215000

	单位联系人
	田嫣艳
	职    务
	HR
	联系电话
	0512-62997552

	课题负责人
	包俊
	E-mail
	hr@huatianpower.com
	传真号码
	0512-62997553


课题四：薄膜光伏自动化测试系统的开发

	单位名称
	中科院苏州纳米技术与纳米仿生研究所

	课题名称
	薄膜光伏自动化测试系统的开发

	课题相关
	1.课题简介：针对新型纳米薄膜光伏器件多通道测试需求，开发薄膜光伏自动化测试系统，该系统在人工完成样品加载后，可以自动完成多通道（160）薄膜光伏器件性能的测试，实现光伏器件性能数据的自动采集以及数据结果的分析比较，极大提高科研效率。

2.课题背景：基于有机及有机-无机复合半导体材料的新型纳米薄膜光伏技术是近年来的一个研究热点，其器件光电转换效率是器件性能表征的一个关键。由于这类电池器件的性能受制备工艺影响较大，器件效率变化大，准确表征此类电池光电转换性能的成为一个难点。近期Nature杂志提出，对于在Nature及其子刊发表此类新型纳米薄膜光伏器件效率的文章时，需要进行多样品采集，并报道平均数据结果。传统的器件测试方法为人工测试，测试及数据结果采集效率低。薄膜光伏自动化测试系统的开发则可以有效提高测试效率，加速相关研究开展。此测试系统开发完成，也具有很好的市场应用前景。

3.学生所需承担的工作职责：完成测试系统的机械结构及自动控制系统设计
4.完成课题所需的时间：预计需要5-6周时间

	课题所需专业类别
	仪器仪表与测控专业（2-3人，1名机械设计；1-2名测控系统专业）

	实践活动初步安排
	第1周：到达苏州，完成住宿等安排，与相关科研人员讨论交流，具体了解课题项目研究需求

第2-4周：与相关科研人员合作，开展系统机械结构以及自控控制系统的设计，完成机械及测控系统的委托研制

第5-6周，测控系统的组装调试与测控系统软件编写，完成测试系统研发报告

	需要学生事先做何准备工作
	掌握CAD机械设计，自动控制系统设计，了解光伏测试基本原理。

	联系地址
	苏州市工业园区若水路398号
	邮政编码
	215123

	单位联系人
	王安秋
	职    务
	助理工程师
	联系电话
	0512-62872676

	课题负责人
	马昌期
	E-mail
	Aqwang2015@sinano.ac.cn
	传真号码
	


课题五：家用智慧能源管理解决方案

	单位名称
	江苏固德威电源科技股份有限公司

	课题名称
	家用智慧能源管理解决方案

	课题相关
	1.课题简介：通过对接入固德威云端平台的智能设备(包括家用电器)数据进行挖掘,处理,优化家庭用户的用电情况,并且在此基础上研究能量调度和交易的方案
2.课题背景：目前接入到固德威云端平台的家用光伏项目有几万个,数据量极大,但这些数据只是逆变器的发电数据,缺乏智能家用电器的数据,因此不能很好优化家庭各设备的用电情况,提高用户的收益效率.
3.学生所需承担的工作职责：研究家用设备接入云端平台的方案；对各设备大数据进行挖掘,处理,自动优化用电方案；研究能量调度和交易的方案
4.完成课题所需的时间：1年

	课题所需专业类别
	数据挖掘或通信相关专业（2人）

	实践活动初步安排
	

	需要学生事先做何准备工作
	

	联系地址
	苏州科技城昆仑山路189号
	邮政编码
	215153

	单位联系人
	刘莹
	职    务
	人力资源
	联系电话
	0512-62397978

	课题负责人
	仝冠生
	E-mail
	ying.liuhr@goodwe.com.cn
	传真号码
	0512-62397972


课题六：针对于逆变器热设计优化

	单位名称
	江苏固德威电源科技股份有限公司

	课题名称
	针对于逆变器热设计优化

	课题相关
	1.课题简介：通过多次热仿真，改善逆变器温升，再通过温升实验，验证改善效果。
2.课题背景：我司某机种内部温度较高，需要改善
3.学生所需承担的工作职责：通过仿真软件对逆变器热仿真，提供热改善方案，实验验证改善效果。
4.完成课题所需的时间：6周

	课题所需专业类别
	热学(或者相关)专业（1-2人）

	实践活动初步安排
	通过热仿真和温升试验，改善我司逆变器机种温升问题

	需要学生事先做何准备工作
	软件需求：icepak

	联系地址
	苏州科技城昆仑山路189号
	邮政编码
	215153

	单位联系人姓     名
	刘莹
	职    务
	人力资源
	联系电话
	0512-62397978

	课题负责人
	王涛
	E-mail
	ying.liuhr@goodwe.com.cn
	传真号码
	0512-62397972


课题七：高加速寿命试验和高加速应力筛选系统

	单位名称
	苏州苏试试验仪器股份有限公司

	课题名称
	高加速寿命试验和高加速应力筛选系统

	课题相关
	应用背景：
高加速寿命试验是对被试产品施加高于产品运行环境应力的试验，包含快速温变，高量级振动等，使暴露故障的时间大大短于正常可靠性应力条件下的所需时间。其目的是在产品开发的早期阶段识别出产品的工作极限和破坏极限，从而优化产品的可靠性。
高加速应力筛选是产品通过高加速寿命试验得出工作极限或破坏极限后在生产线上进行的筛选试验。高加速应力筛选的应力量级通常低于高加速寿命试验，但高于产品的正常使用应力，能够迅速揭示产品的工艺或生产流程的缺陷。其目的是使产品在不影响产品可靠性的情况下进行优化生产筛选。
高加速寿命试验和应力筛选设备是用来进行高加速寿命试验和高加速应力筛选的试验设备。能够提供的试验包括：振动步进；温度步进、循环、冲击；振动、温度综合测试等。由于需要进行高加速寿命试验，高加速寿命试验和应力筛选设备的特点就是能够提供快速的温度变化，更高的温度极限范围以及高量级的随机振动。
随着科技的进步，产品的可靠性要求越来越高。一架飞机的寿命10-20年，空中飞行时间3-5万小时；空间通讯卫星寿命10-15年；我们用的手机MTBF值要求5万小时。要完成这些产品的可靠性试验就需要高加速寿命试验和应力筛选设备。通讯、电子、医疗、能源、航天航空和军事等领域都是高加速寿命试验和应力筛选设备的应用范围。

国外从事高加速寿命试验和应力筛选设备生产的企业有美国的Qualmark公司、Chart公司、Envirotronics公司、Thermotron公司、CSZ公司、德国的Weiss公司、意大利的ACS公司等。

国内使用的高加速寿命试验和应力筛选设备多依赖进口，还没有国内企业正式生产高加速寿命试验和应力筛选设备，而且国外的高加速寿命试验和应力筛选设备对我国处于禁运状态，因此迫切需要研发属于自己的高加速寿命试验和应力筛选设备。
项目研制目标：
2.1 产品研制目标

2.1.1目前国内外同类产品的主要技术指标

目前国外高加速寿命试验和应力筛选设备技术发展相对成熟，在此，我们选取了美国的Qualmark公司的Typhoon3.0、HANSE公司的VTC-9、CHART公司的REAL-36、进行技术指标参考。

2.1.2项目产品研制目标

HH-900 高加速寿命试验和应力筛选设备的总体指标要求达到国外同类产品目前的技术水平，通过对典型产品的开发研制，为以后开发系列产品积累经验，建立高加速寿命试验和应力筛选设备的设计技术平台、工艺技术平台和测试检验技术平台最终完成的整个系列的产品，填补国内空白。
项目中承担任务：重复冲击式振动发生器的改进： a.频谱趋于平直谱。B.有优良的台面均匀度。C.减弱温度应力对汽锤性能的影响。

	课题所需专业类别
	机械设计及理论专业（2人）

	实践活动初步安排
	

	需要学生事先做何准备工作
	熟悉振动频谱的的产生与及机械结构的关系

	联系地址
	江苏省苏州高新区鹿山路55号
	邮政编码
	215129

	单位联系人
	俞艳菲
	职   务
	HR经理
	联系电话
	0512-66658029

	课题负责人
	黄晓光
	E-mail
	hr@chinasti.com
	传真号码
	0512-66658030


课题八：三轴向六自由度电动振动试验系统测试及试验方法研究

	单位名称
	苏州苏试试验仪器股份有限公司

	课题名称
	三轴向六自由度电动振动试验系统测试及试验方法研究

	课题相关
	1.课题简介：
三轴六自由度振动试验是振动试验行业发展的最新技术和方向，其优点如下：模拟产品在真实环境中经受的多自由度激励；解决了传统的单轴向振动试验无法激发出对振动轴向敏感的故障模式的问题；极大的提高了产品在真实环境中的可靠性；真实的试验数据参照可提供更精确的研发资金投入方向。

2.课题背景：
振动试验属于可靠性试验中的力学环境试验，是用来对产品进行研究性的、模拟的、生产上的或探索性的振动试验，以研究振动对产品的影响、评估材料或结构的物理特性。
实际上，任何产品在运输、工作过程中，所经历的振动是多自由度并存、共同作用的的复合力学环境。典型案例如：飞行器在飞行过程中，发动机及气动特性对其结构和部件产生的振动；车辆在行驶过程中的颠簸；舰船在多变海况下经历的海浪冲击等等，都属于复杂的多自由度振动环境。但是，传统的振动试验方法由于试验手段、试验设备的不足，只能对各方向的力学条件进行拆分，每次单方向地进行试验（SESA），不仅耗时、耗力，而且对产品考核在真实环境中，经历多自由度振动的过程还原性差，而试验环境与真实环境的差异将直接影响试验结果的真实性。

近年来，由于振动环境试验要求的不断提高，传统的单激励单轴（SESA）振动试验技术已经不能满足更严格的试验要求。随着试验技术与试验手段的不断进步，国内外开始逐步发展并应用多激励多轴（MEMA）振动试验技术。

多激励多轴（MEMA）振动试验设备主要应用于模拟试件、产品在真实环境中所受到的振动力学环境试验。可广泛应用于模拟航空航天、电子、兵器、仪器仪表、交通、能源等领域的多激励多自由度振动环境。其核心技术是，以单轴振动试验设备为基础，将多个单轴振动试验设备、振动耦合装置按照试验要求所需的方式进行组合，各轴向的振动形式，通过振动耦合装置施加到试件、产品上。

3.学生所需承担的工作职责：参与MAV-6-12800三轴六自由度电动振动试验系统的测试及某些类型的多自由度振动试验方法探索及研究。
4.完成课题所需的时间：

	课题所需专业类别
	电子信息工程专业（2人）

	实践活动初步安排
	

	需要学生事先做何准备工作
	熟悉振动频谱的产生和机械结构的关系，了解振动试验的工作方式及振动控制的基本原理。

	联系地址
	江苏省苏州高新区鹿山路55号
	邮政编码
	215129

	单位联系人
	俞艳菲
	职  务
	HR经理
	联系电话
	0512-66658029

	课题负责人
	郑建洲
	E-mail
	hr@chinasti.com
	传真号码
	0512-66658030


课题九：计算机信息系统安全设计与实施

	单位名称
	江苏国保信息系统测评中心有限公司

	课题名称
	计算机信息系统安全设计与实施

	课题相关
	学生充分融入到我们项目组当中，承担起里面的一份任务，在工作过程中有资深工程师对实习生给予指导。学生通过项目实践，从而提高自己在实际工作中的动手能力、项目进度把控能力、和客户交流沟通能力，增加实战经验。我们的项目周期大概是一个项目一个礼拜左右，每个不同类型的项目可以作为一个课题。

	课题所需专业类别
	网络工程专业（2人）

	实践活动初步安排
	实习生到岗后，有公司负责人统一安排，根据实习专业方向，分配到不同的岗位上。所有实习岗位先进行岗前培训，培训考核合格后由资深工程师或项目经理进行工作安排和分配。

	需要学生事先做何准备工作
	1.熟练掌握OFFICE WORD/EXCEL/PPT之类的文档编辑软件；
2.掌握服务器、存储、备份系统的维护和技术支持与故障处理方法；
3.熟悉WINDOWS/UNIX/LINUX操作系统的安装、配置和管理；
4.熟悉ORACLE/MSSQL/MYSQL/DB2/SYBASE等数据库系统的安装、配置和管理；            
5.具备积极主动的工作态度和良好的自学能力、沟通能力、团合作精神和服务意识；
6.具备良好的中英文听、读、写能力以及项目文档撰写能力。

	联系地址
	苏州市十梓街327号5楼
	邮政编码
	215000

	单位联系人
	盛女士
	职 务
	主任
	联系电话
	0512-65812116

	课题负责人
	郝尚印
	E-mail
	2813266760@qq.com
	传真号码
	


课题十：光伏试验室试验数据报表自动生成系统

	单位名称
	苏州电器科学研究院股份有限公司

	课题名称
	光伏试验室试验数据报表自动生成系统

	课题相关
	1.课题简介：目前光伏试验室现有NORMA5000和WP4000功率分析仪两套数据采集设备，可以实现试验中电压、电流、功率、谐波等参数的数据采集，但在实际的试验过程中，有些试验要同时用到这两套设备采集试验数据，记录数据实时性难以保证，现亟需建立一个数据管理平台，实现数据的自动采集和保存，并在试验结束时自动生成试验原始记录模板。
2.课题背景：针对光伏试验过程中数据量大，难以准确实时记录不同测量仪器上的试验数据，同时为了避免试验人员的误记录，现需要开发一个试验数据报表自动生成系统。该系统能够满足以下要求：1）能够同时采集NORMA5000和WP4000功率分析仪上的实时数据；2）可以实现试验数据保存和回放功能；3）能够实现试验原始记录模板的生成。
3.学生所需承担的工作职责：熟悉数据库相关知识，熟悉NORMA5000和WP4000功率分析仪的使用方法及其通信协议，其中NORMA5000运用的是RS232协议进行通信，WP4000功率分析仪采用的是TCP/IP通讯协议，利用相关上位机设计软件（推荐使用LabVIEW）设计试验数据报表自动生成系统，实现试验数据的实时采集、保存和数据回放等功能。
4.完成课题所需的时间：一个月

	课题所需专业类别
	电力电子与电力传动专业（1-2人）

	实践活动初步安排
	1.熟悉和了解光伏逆变器相关标准；

2.利用光伏逆变器系统进行调试

	需学生事先做何准备工作
	实现方法及实现软件不限（推荐使用LabVIEW）

	联系地址
	苏州市吴中区越溪前珠路5号
	邮政编码
	215104

	单位联系人
	金燕
	职 务
	主任
	联系电话
	0512-69551309

0512-69552085

	课题负责人
	田甜
	E-mail
	jin_yan@eeti.cn
	传真号码
	


课题十一：机械压力机径向滑动轴承润滑研究

	单位名称
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司

	课题名称
	机械压力机径向滑动轴承润滑研究

	课题相关
	课题简介：冲压设备中“曲轴-连杆-滑块”机构的润滑问题是最为核心的技术之一（如图）。设计时，在满足某一特定工作场合的机构确定后，需要进行润滑方面的设计，如轴瓦材料选择、轴瓦-轴颈间隙、轴瓦-安装孔尺寸配合、轴瓦上油槽开槽形式与位置、润滑油品种选择、供油压力及流量计算。必须满足在压力机运转时，各零部件在摩擦副位置因有效油膜的存在使得各表面分离开，使得机器有效工作和提高寿命。特别是，滑块在下死点及其附近时，压力机处于加载状态，油膜应仍然有效分离各摩擦副表面，或者至少是最大减轻磨损。故，需分析润滑情况，为设计提供指导和为供油提供具体参数。

课题背景：易拉罐/盖制造业中冲床整机研发
学生所需承担的工作职责：分析“曲轴-连杆-滑块”摩擦副中的润滑情况，提出有效的计算方法（通用性好更佳）和获得较准确的计算结果。包括：考虑曲轴整体变形与轴瓦开槽，动载荷下每一轴瓦处轴颈轴心轨迹，润滑油流量等。

完成课题所需的时间：6周

	课题所需专业类别
	机械专业( 2人 ) 

	实践活动初步安排
	1.了解压力机整机结构和初步研讨滑动轴承润滑基本理论问题，确定具体研究方向和细节,3天
2.建立润滑模型，分析计算,5周
3.整理计算结果，汇报总结，2天

	需要学生事先做何准备工作
	熟悉润滑理论，对动压滑动轴承有较深入研究，并至少满足下面一项要求：
1.熟练掌握MATLAB编程，动载下雷诺方程数值求解等
2.熟悉 fluent UDF和空穴模型或其他CFD软件及相关模型
参考文献：
[1] Michael M. Khonsari, E. Richard Booser, M. J. Neale, M. Priest, G. Stachowiak(eds.)-Applied Tribology- Bearing Design and Lubrication, Second Edition (2008)

[2]王刚志.内燃机主轴承热弹性流体动力润滑数值分析及实验研究.天津大学. 博士论文.2007
[3]陈伯贤，裘祖干.动载滑动轴承轴心轨迹计算的改进.1983
[4]张直明.滑动轴承的流体润滑理论.1983
[5]温诗铸，摩擦学原理（第二版），清华大学出版社.2002
[6]温诗铸，弹性流体动力润滑，清华大学出版社，1992
[7]孙军，曲轴-轴承系统摩擦学、刚度和强度的耦合研究，合肥工业大学，博士论文.2005
[8]蔡林，流体动压滑动轴承静特性研究,哈尔滨工程大学.博士论文.2012
[9]于桂昌，基于CFD的滑动轴承瞬态流场计算，浙江大学，硕士论文，2011
[10]何德誉，曲柄压力机，1993

	联系地址
	江苏省苏州市吴中区胥口镇孙武路1028号
	邮政编码
	215156

	单位联系人
	沈丽华
	职务
	人事专员
	联系电话
	0512-66036251

	课题负责人
	黄磊、方靖
	E-mail
	shenlh@slac.com.cn
	传真号码
	0512-66248543


课题十二：易拉盖微漏小孔检测方法研究

	单位名称
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司

	课题名称
	易拉盖微漏小孔检测方法研究

	课题相关
	课题简介：

  易拉盖面漏裂是产品质量的非常重要的指标，如果微漏没有发现会引起安全隐患，所以对于这个检测要求非常严格。目前采用方法：
1、漏光检测，漏光检测是一种在线对每个产品的检测，但是检测精度不够（可以检测出直径0.03mm以上的孔），检测位置有限制，在拉环的地方光透过性不够，检测不了盖面是否漏裂
2、氦气检测，可以全面检测盖面漏的问题，比光检精度更高但是检测速度比较慢，目前只能离线检测且检测成本比较高，目前氦检检测精度可以达到盖子漏率在10-12毫升/秒的泄漏量。
希望通过分析、研究找到一种新的检测方法，可以达到氦检的精度，又可以达到速度要求在500盖每分钟的在线检测方法。
课题背景：易拉盖面漏的检测，目前整个行业没有一个有效的方法能够在线全面的检测来保证产品的质量
学生所需承担的工作职责：  针对检测要求，寻找新的检测方法（可以多种方式同时进行），找到合适方法再分析，研究，论证，最终可以做出有可行性的检测方案
完成课题所需的时间：7周

	课题所需专业类别
	机械/化学专业（2人）

	实践活动初步安排
	1.了解现有的检测方法，检测内容及优缺点，找到一个新的检测方法，2周
2.对新的检测方法研究，论证，分析,5周
3.整理计算结果，汇报总结，2天

	需要学生事先做何准备工作
	1.了解光学相关知识，目前我们用光检测0.03mm以上孔
2.了解真空检测（氦气检测原理，真空检测原理）

	联系地址
	江苏省苏州市吴中区胥口镇孙武路1028号
	邮政编码
	215156

	单位联系人
	沈丽华
	职  务
	人事专员
	联系电话
	0512-66036251

	课题负责人
	李国庆
	E-mail
	shenlh@slac.com.cn
	传真号码
	0512-66248543


课题十三：彩印机（Decorator）主凸轮加速度优化

	单位名称
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司

	课题名称
	彩印机（Decorator）主凸轮加速度优化

	课题相关
	1.课题简介：印刷机是制罐生产线中一台关键主机，负责在罐身上印刷出客户要求的图案。此机器生产速度较高（可达2000罐/分钟以上），为了达到高速生产的目的，机器结构上使用了一些特殊的设计，比如：自转+公转、连续印刷、柔版印刷（凸印+胶印）等技术。为了实现连续印刷及自转+公转的目的，结构上采用了凸轮+直线导轨的结构。凸轮是此设备的一个关键零件，对印刷质量和印刷速度有重要的作用。

2.课题背景：目前设计的凸轮曲线，印刷工位间过渡阶段的加速度比较大，最大处约20g。目前客户要求对印刷速度继续提升，这样就造成凸轮最大加速度急剧增大。加速度增大会造成一系列的后果，如：增加凸轮的质量、增加冲击、降低印刷质量等。为了继续提高印刷速度，就要求对凸轮曲线进行优化设计。

3.学生所需承担的工作：在了解凸轮工作原理的基础上，运用现代设计方法和相关软件，对凸轮曲线的加速度进行优化设计。

4.完成课题所需时间：约4-6周。

	课题所需专业类别
	机电一体化专业（2-3人）

	实践活动初步安排
	了解机器原理，熟悉工作内容（约3-4天），在此基础上对凸轮曲线进行优化设计。

	需要学生事先做何准备工作
	5次多项式的求导计算，数学计算软件（MatLab），熟悉Creo、CAD，凸轮设计基础知识等

	联系地址
	江苏省苏州市吴中区胥口镇孙武路1028号
	邮政编码
	215156

	单位联系人
	沈丽华
	职  务
	人事专员
	联系电话
	0512-66036251

	课题负责人
	孔令光
	E-mail
	shenlh@slac.com.cn
	传真号码
	0512-66248543


课题十四：铝合金瓶罐缩颈成形极限尺寸计算分析

	单位名称
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司

	课题名称
	铝合金瓶罐缩颈成形极限尺寸计算分析

	课题相关
	1.课题简介：本课题作为探索性研究项目，研究铝合金瓶罐在缩颈成形过程中每一道次的最大缩颈量，研究瓶罐壁厚与缩颈道次之间的相互关系。
2.课题背景：铝合金瓶罐的研究与生产在国内尚处于起步阶段，其中缩颈工序位于整个瓶罐生产工艺流程的末端部分，由于瓶罐的缩颈量大（直径由罐身66缩至罐口约28），所需要的缩颈道次达40余次之多。通过本课题的研究，期望（1）优化各道次的缩颈量以减少缩颈次数，降低设备的投入成本（2）在相同缩颈量的前提下，分析计算不同壁厚的瓶罐所需的缩颈次数。
3.学生所需承担的工作职责：制定计算工况，设定边界条件，运用有限元软件进行分析计算并给出分析报告
4.完成课题所需的时间：7-8周

	课题所需专业类别
	机械专业（2人）

	实践活动初步安排
	了解机器原理，熟悉工作内容，在此基础上进行分析计算。

	需要学生事先做何准备工作
	了解易拉罐的缩颈成形工艺，掌握ABAQUS，Dynaform等有限元分析软件及Proe、AutoCAD软件

	联系地址
	江苏省苏州市吴中区胥口镇孙武路1028号
	邮政编码
	215156

	单位联系人
	沈丽华
	职  务
	人事专员
	联系电话
	0512-66036251

	课题负责人
	孔令光
	E-mail
	shenlh@slac.com.cn
	传真号码
	0512-66248543


课题十五：易拉罐冲头结构优化设计及其径向跳动对拉伸成形性能的影响

	单位名称
	苏州斯莱克精密设备股份有限公司

	课题名称
	易拉罐冲头结构优化设计及其径向跳动对拉伸成形性能的影响

	课题相关
	1.课题简介：课题作为基础性研究项目，主要解决两个问题：（1）易拉罐冲头鼻尖底部直径和鼻尖高度对减薄拉伸成形工艺性能的影响（2）易拉罐冲头在工作过程中允许的径向跳动极限。本课题主要采用有限元软件进行计算分析鼻尖形状对拉伸成形的影响规律，优化鼻尖结构，为设计工程师提供相应的理论依据。
2.课题背景：（1）对圆筒形零件的冲压拉伸来说，底部材料厚度基本保持不变，减小易拉罐冲头鼻尖的底部直径则有利于底部材料向罐身流动，从而降低材料成本。但是鼻尖直径过小或者鼻尖高度过大在拉伸过程中往往易于起皱，并且影响易拉罐的结构耐压，因此需要通过计算分析，设计出鼻尖的最优结构。（2）由于受机器振动及结构挠度等因素的影响，冲头在工作过程中会产生径向跳动，如果跳动量过大则易于造成易拉罐口部“制耳”或者拉伸断裂现象，因此需要根据材料性能计算出成形过程中冲头所允许的最大跳动量。
3. 学生所需承担的工作职责：制定计算工况，设定边界条件，运用有限元软件进行分析计算并给出分析报告
4.完成课题所需的时间：5-6周

	课题所需专业类别
	机械专业（2人）

	实践活动初步安排
	了解机器原理，熟悉工作内容，在此基础上进行分析。

	需要学生事先做何准备工作
	了解易拉罐的拉伸成形工艺，掌握ABAQUS，Dynaform等有限元分析软件及Proe、AutoCAD软件

	联系地址
	江苏省苏州市吴中区胥口镇孙武路1028号
	邮政编码
	215156

	单位联系人
	沈丽华
	职 务
	人事专员
	联系电话
	0512-66036251

	课题负责人
	孔令光
	E-mail
	shenlh@slac.com.cn
	传真号码
	0512-66248543


课题十六：高稳定度低压直流大电流发生器

	单位名称
	苏州华电电气股份有限公司

	课题名称
	高稳定度低压直流大电流发生器

	课题相关
	1.课题简介：直流电流互感器校验用电流发生器
2.课题背景：特高压直流输电
3.学生所需承担的工作职责：原理研究和功率单元研究
4.完成课题所需的时间：6到8周

	课题所需专业类别
	电力电子相关专业（2人）

	实践活动初步安排
	第一周  收集相关资料，确定技术方案

第二周  设计原理，设计主要部件参数

第三周 第四周  设计样机，部件调试和整件调试

第五周 第六周  测试指标，更改参数优化

	需要学生事先做何准备工作
	DCDC降压原理；PCB制图；硬件电路仿真（如saber等）

	联系地址
	苏州市吴中区善浦路255号
	邮政编码
	215124

	单位联系人
	濮澜
	职  务
	人事经理
	联系电话
	0512-67266386

	课题负责人
	姜杏辉
	E-mail
	szhddq@yeah.net
	传真号码
	0512-67167303


课题十七：大型高压试验设备远程智能控制平台

	单位名称
	苏州华电电气股份有限公司

	课题名称
	大型高压试验设备远程智能控制平台

	课题相关
	1.课题简介：搭建软硬件平台，实现试验设备的网络化管理
2.课题背景：高压试验服务的增加，实现设备的高效率利用
3.学生所需承担的工作职责：软硬件平台的搭建
4.完成课题所需的时间：6到8周

	课题所需专业类别
	计算机或仪器仪表智能化专业（2人）

	实践活动初步安排
	第一周  收集相关资料，确定技术方案

第二周  设计原理和对应的实现平台 

第三周 第四周  设计样机，数据库设计，整体调试

第五周 第六周  测试指标，更改参数优化

	需要学生事先做何准备工作
	GPRS通讯和控制单元；数据库设计与应用

	联系地址
	苏州市吴中区善浦路255号
	邮政编码
	215124

	单位联系人
	濮澜
	职  务
	人事经理
	联系电话
	0512-67266386

	课题负责人
	姜杏辉
	E-mail
	szhddq@yeah.net
	传真号码
	0512-67167303


课题十八：硬币清分机电涡流信号处理电路分析

	单位名称
	苏州日宝科技责任有限公司

	课题名称
	硬币清分机电涡流信号处理电路分析

	课题相关
	1.课题简介：基于目前我们硬币清分机电涡流信号处理技术，主要包括：信号产生电路、信号接收处理电路，如何针对不同材质、厚薄、直径的硬币快速通过时，通过电涡流的变化所产生的信号，进行分析，找出各个硬币的特征值，以起到识别的作用。电涡流分为穿透式和反射式

2.课题背景：就目前我们采用的混合频率，有些相似硬币无法区别，希望在微弱模拟信号处理有理论基础，特别是在模拟信号的调制解调技术上有扎实的理论基础的高校研究生来参与课题。
3.学生所需承担的工作职责：信号处理电路理论分析，寻找合适的频率来检测，对比穿透式和反射式的优缺点，找出各个硬币的特征值。

4.完成课题所需的时间：二个月。

	课题所需专业类别
	无线电、物理、电子技术专业（2人）

	实践活动初步安排
	1.分析基于电涡流技术的信号处理电路以及信号特征；

2.通过理论分析和实际实验，找出最为合适的频率来找出不同硬币的特征值，对信号处理电路进行理论分析，对比穿透式和反射式的优缺点

	需要学生事先做何准备工作
	1.预先和我公司沟通，了解我们的需求和学生所熟悉和感兴趣的方向是否吻合，达成初步意向。

2.熟悉电涡流技术工作原理

3.熟悉电磁波信号产生电路和信号接收处理电路

	联系地址
	苏州市相城区元和科技园元启路299号
	邮政编码
	215133

	单位联系人
	孙振丰
	职  务
	研发部
	联系电话
	0512-67218831-41

	课题负责人
	
	E-mail
	sunzhenfeng@nippo.com.cn
	传真号码
	0512-65311002


课题十九：带有安全机构的卧式千斤顶
	单位名称
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司

	课题名称
	带有安全机构的卧式千斤顶

	课题相关
	1. 卧式千斤顶主要是在汽车维修时将汽车顶起和降落的维修工具，但是卧式千斤顶的作用是起升载荷的作用，不能完全起到长时间支撑的作用，所以当千斤顶承载起升后或者在起升过程中，若有零部件出现问题的情况下会出现突然迅速下降的后果，存在对操作者及负载物不安全的隐患。

2. 本项目主要在我们的卧式千斤顶上增加安全机构，能在其它结构件或者液压部件失效的时候起到防止载荷突然快速下降的效果，提高结构的安全性。
3.详细说明：
概要

[image: image1.jpg]
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上图是目前最普通的卧式千斤顶，一般情况下是用于更换轮胎或者维修汽车零部件时，将汽车顶起来的工具；普通的卧式千斤顶是由液压系统去驱动相关结构，从而让载荷起到起升和下降的作用，但是卧式千斤顶的作用是起升载荷的作用，不能完全起到长时间支撑的作用，所以当千斤顶承载起升后，若有零部件出现问题或者超载的情况下会出现突然迅速下降的后果，存在对操作者及负载物不安全的隐患。

原理
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图一

目前卧式千斤顶所主要是运用到了杠杆原理和帕斯卡原理，传统的卧式千斤顶是由液压系统、四连杆起重臂结构、机架本体部件等零部件组成的，一般工作步骤如图一所示，使用者用手柄去驱动液压部件的揿手往复运动，从而通过液压系统的活塞杆带动四连杆起重臂结构向上起升。 液压部件的工作原理如图二所示，

[image: image4.png]



                           图二

    根据原理图二所示，锁紧回油阀，揿下揿手(或踩踏脚板)，液压泵(泵芯)通过单向阀1从储油器中吸入工作油，输入到油缸中，从而推动活塞杆顶起载荷。若所承载的载荷超过额定载荷，安全阀就起作用，吸入的油就直接进入储油器，无法顶起载荷。只要打开回油阀，油缸中的油就回到储油器中，载荷就会下降。

发开目标

希望能在我们的卧式千斤顶上有新的增加安全机构，能在其他结构件或者液压部件失效的时候起到防止载荷突然快速下降的效果，提高结构的安全性。

	课题所需专业类别
	机械工程专业（2人）

	实践活动初步安排
	1.有专人介绍相关产品的内容，熟悉我们的产品；

2.提出开发方案，并且讨论和修正；

3.详细设计开发，完成设计图；

4.做出样品，试验验收。

	需要学生事先做何准备工作
	1.液压控制原理

2.机械原理

3.会运用三维设计软件

4.其他相关知识

	联系地址
	江苏省常熟市新龙腾工业园
	邮政编码
	215500

	单位联系人
	居玲
	职   务
	研发部主任
	联系电话
	0512-52341092

	课题负责人
	黄超
	E-mail
	esxcfr123456@qq.com
	传真号码
	0512-52341270


课题二十：电动卧式千斤顶
	单位名称
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司

	课题名称
	电动卧式千斤顶

	课题相关
	1. 卧式千斤顶主要是在汽车维修时将汽车顶起和降落的维修工具，传统的卧式千斤顶是由液压系统去驱动相关结构，从而让载荷起到起升和下降的作用，但是这需要人用力去操控液压系统，较为费力和不便。

2.本项目主要提出用电力系统去替代原来的液压系统去驱动相关结构，电力系统的电源是接口是汽车上的点烟器，操控方面尽量是能通过无线遥控器去操控产品的起升和下降，或者采用其他动力源系统去控制载荷的升降。

3.详细说明

概要
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上图是目前最普通的两种卧式千斤顶，一般情况下是用于更汽车换轮胎或者维修汽车零部件时，将汽车顶起来的工具；普通的卧式千斤顶是由液压系统去驱动相关结构，从而让载荷起到起升和下降的作用，但是这需要人用力去操控液压系统，较为费力和不便，为了满足客户对千斤顶的更高要求，我们需要开发电动卧式千斤顶，使用者只要用将电动卧式千斤顶的电源接到汽车的点烟器或者电瓶上，用遥控器遥控即可控制千斤顶的起升和下降。

原理
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传统的卧式千斤顶是由液压系统、四连杆起重臂结构、机架本体部件等零部件组成的，一般工作原理是使用者用手柄去驱动液压部件的揿手往复运动，从而通过液压系统的活塞杆带动四连杆起重臂结构向上起升。 
发开目标

普通的卧式千斤顶都是由液压系统去驱动四连杆起重臂的起升和下降，现在希望能将液压系统变成通过电力系统去驱动四连杆起重臂的升降，且该电力系统的电源是接口是汽车上的点烟器，操控方面尽量是能通过无线遥控器去操控产品的起升和下降，或者采用其他动力源系统去驱动起重臂的升降。

	课题所需专业类别
	机电工程与应用电子技术专业（2人）

	实践活动初步安排
	1. 有专人介绍相关产品的内容，熟悉我们的产品；

2. 提出开发方案，并且讨论和修正；

3. 详细设计开发，完成设计图；

4. 做出样品，试验验收。

	需要学生事先做何准备工作
	1. 电机控制、电机驱动相关方面知识

2. 其他相关知识

	联系地址
	江苏省常熟市新龙腾工业园
	邮政编码
	215500

	单位联系人
	居玲
	职  务
	研发部主任
	联系电话
	0512-52341092

	课题负责人
	黄超
	E-mail
	esxcfr123456@qq.com
	传真号码
	0512-52341270


课题二十一：负载快速又省力的卧式千斤顶
	单位名称
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司

	课题名称
	负载快速又省力的卧式千斤顶

	课题相关
	1.卧式千斤顶主要是在汽车维修时将汽车顶起和降落的维修工具，但是目前市场上的千斤顶在承载后需要用力来回操作手柄很多次才能起升到最高高度，较为费时和费力。

2.本项目主要提出通过各种新结构或者对我们的产品进行优化改进，从而让卧式千斤顶能实现负载后操作既能省力又能快速起升的双重效果。 
3.详细说明

概要
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上图是目前最普通的卧式千斤顶，一般情况下是用于更换轮胎或者维修汽车零部件时，将汽车顶起来的工具；我们正常千斤顶在负载时由最低起升到最高需要来回操作手柄22次左右才能到最高高度，起升速度较慢，给用户的体验不好。 

原理
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图一

目前卧式千斤顶所主要是运用到了杠杆原理和帕斯卡原理，传统的卧式千斤顶是由液压系统、四连杆起重臂结构、机架本体部件等零部件组成的，一般工作步骤如图一所示，使用者用手柄去驱动液压部件的揿手往复运动，从而通过液压系统的活塞杆带动四连杆起重臂结构向上起升。 液压部件的工作原理如图二所示，
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图二

根据原理图二所示，锁紧回油阀，揿下揿手(或踩踏脚板)，液压泵(泵芯)通过单向阀1从储油器中吸入工作油，输入到油缸中，从而推动活塞杆顶起载荷。若所承载的载荷超过额定载荷，安全阀就起作用，吸入的油就直接进入储油器，无法顶起载荷。只要打开回油阀，油缸中的油就回到储油器中，载荷就会下降。

现有技术：

[image: image12.jpg]



现有的快速起升千斤顶是将原来的单泵驱动改为双泵驱动，但是也只能做到在空载的时候实现快速起升，负载后仍只能单泵起作用，所以负载还是慢速，或者负载快速起升后，但是操作手柄的力非常大。 

开发目标：

希望能通过各种新结构或者对我们的产品进行优化改进，从而让卧式千斤顶能实现负载后操作既能省力又能快速起升的双重效果。

	课题所需专业类别
	机械工程专业（2人）

	实践活动初步安排
	5. 有专人介绍相关产品的内容，熟悉我们的产品；

6. 提出开发方案，并且讨论和修正；

7. 详细设计开发，完成设计图；

8. 做出样品，试验验收。

	需要学生事先做何准备工作
	3. 液压控制原理

4. 机械原理

5. 会运用三维设计软件

6. 其他相关知识

	联系地址
	江苏省常熟市新龙腾工业园
	邮政编码
	215500

	单位联系人
	居玲
	职  务
	研发部主任
	联系电话
	0512-52341092

	课题负责人
	黄超
	E-mail
	esxcfr123456@qq.com
	传真号码
	0512-52341270


课题二十二：薄膜光伏自动化测试系统的开发
	单位名称
	江苏省常熟市通润汽车零部件股份有限公司

	课题名称
	机器人代替人工喷涂

	课题相关
	1、 千斤顶喷图目前主要采用人工喷涂和补漆，对于不同种类的工件采取不同的喷漆方式，并且油漆是有毒有害物质，现在设想采用机器人代替人工喷涂。 

2、 本项目主要是机器人如何识别不同种类的工件，如何提高喷涂的效率以及油漆的利用率。确保工件喷漆质量。
概要
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上图是目前最普通的卧式千斤顶，一般情况下是用于更换轮胎或者维修汽车零部件时，将汽车顶起来的工具。其内部零件均要喷涂，但由于零部件的大小差异各不相同，不能较好的喷涂。
开发目标
希望能用机器人代替人工喷涂，并且提高喷涂的质量。

	课题所需专业类别
	自动化专业（2人）

	实践活动初步安排
	9. 有专人介绍相关产品的内容，熟悉我们的产品；
10. 提出开发方案，并且讨论和修正；
11. 详细设计开发，完成设计图；
12. 可行性分析，试验验收。

	需要学生事先做何准备工作
（提前准备何种资料、软件、信息等）
	7. 自动化原理
8. 会运用三维设计软件
9. 环保以及其它相关知识

	联系地址
	江苏省常熟市新龙腾工业园
	邮政编码
	215500

	单位联系人
	钱军
	职  务
	技改装备部主任
	联系电话
	0512-52348788

	课题负责人
	钱军
	E-mail
	13962395510@126.com
	传真号码
	0512-52348788


附件一：

2016年苏州市暑期社会实践课题报名表
	报名学生基本信息

	姓  名
	
	性  别
	

	民  族
	
	生源地
	

	身份证号
	
	就读高校
	清华大学

	所属院系
	
	研究生入学年份
	

	在读学位
	硕士/博士
	专  业
	

	研究方向
	

	手  机
	
	邮  箱
	

	紧急联络人电话（亲友）
	

	意向单位信息

	意向单位名称
	

	意向课题名称
	


注：每人限报一个课题，报名截止日期：4月20日。
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